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Cena brutto
Cena netto
Czas wysyiki

Numer katalogowy

Opis produktu

Modut sterownika silnika bezszczotkowego
BLDC FOC 12-35V

99,00 zt
80,49 zt
24 godziny
LCT-280

Modut sterownika silnika bezszczotkowego BLDC FOC 12-35V

Sterownik silnika BLDC FOC to zaawansowany modut sterujacy, kompatybilny z otwartym projektem Simple FOC Shield V2.0.4.
Moze by¢ bezposrednio podtgczony do ptytek rozwojowych Arduino UNO, Arduino MEGA, STM32 Nucleo i innych. Wspiera
rézne enkodery, takie jak czujniki Hall i magnetyczne. Dzieki 3-kanatowemu sterownikowi bramek IR2104 oraz dwém
precyzyjnym czujnikom pradu INA240, modut zapewnia ptynnga i precyzyjng prace silnika BLDC.

Sterownik pozwala na konfiguracje pindw GPIO za pomocg zworek rezystorowych OR, a takze oferuje interfejsy do rozbudowy i

dalszej personalizacji.

wygenerowano w programie shopGold


https://www.gotronik.pl/modul-sterownika-silnika-bezszczotkowego-bldc-foc-12-35v-p-12829.html

Dane techniczne

e uktad sterujacy: 3-kanatowy IR2104 (sterownik bramek)
e czujniki pradu: 2x INA240 (pomiar faz Ai B)
e obstugiwane enkodery:

= czujniki Hall
= czujniki magnetyczne

e zasilanie: DC 12-35V
¢ kompatybilnos¢:

= Arduino UNO

= Arduino MEGA

= STM32 Nucleo

= Simple FOC Shield V2.0.4

e konfiguracja GPIO: przez zworki rezystorowe OR
e wymiary: 67.8 x 53 mm
e waga: 26 g
Instrukcja obstugi
1. Podtaczenie sprzetu
¢ Podtacz silnik BLDC do zaciskéw A, B, C.
¢ Podtacz czujnik Hall lub magnetyczny do odpowiednich pinéw na ptytce sterownika.
e Zasil modut napieciem DC 12-35V.

2. Konfiguracja srodowiska Arduino

e Zainstaluj Arduino IDE 1.8.9 lub nowszg wersje.
e W Menedzerze bibliotek wyszukaj Simple FOC i zainstaluj wersje 2.1.0 lub nowszg.

3. Podstawowy test funkcjonalny
e Potacz sterownik z komputerem przez USB.
e Skonfiguruj kod w Arduino IDE, wgraj program.
e Otworz Serial Monitor i wpisz warto$¢ predkosci silnika, np. T10.

Silnik powinien rozpoczag¢ obrét zgodnie z ustawiong wartoscia.

4. Test czujnika AS5600
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e Wybierz w Arduino IDE: File -> Example -> Simple FOC -> utils -> sensor_test.
¢ Wgraj kod i otwdrz Serial Monitor, aby monitorowa¢ pozycje i predkos¢ silnika.

5. Test czujnikéw pradu INA240

e Otworz przyktad angle_control_current_sense_test w Arduino IDE.
¢ Wgraj kod i monitoruj zmiany wartosci pradu dla faz A i B.
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# LC Technology

Arduino FOC A

Motor Driver Board Compatibje

ith Simple FOC Shield V2.0.4

LC-Motor-SPFOC

Product Overview «

LC Arduino FOC brushless motor driver board
uses 3 discrete high- and low-side gate drivers and
6 NMOS tubes to form a BLDC driver circuit. It is
compatible with the foreign open source project
Simple FOC Shield V2.0.4. It can be directly plugged
into the Arduino NNO development board to be
used as a Shiled and supports a variety of sensor
interfaces. Users can use the Simple FOC library in
the Arduino environment to control the smooth and
high-precision operation of the BLDC brushless
motor.
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